السلام عليكم ورحمة الله وبركاته :-
هذه أول مشاركة لي في هذا المنتدى  وبإذن الله ستكون مستمرة .
لاحظت  أن المشرفين  على  هذا المنتدى  هم من الطلبة الذين قطعوا شوطا كبير في برمجة (MICROCONTROLLER) ولديكم خبرة في البرمجة .
ولذلك 

أنا  أطلب مساعدتكم في   تعديل عمل دائرة وكذلك طلب دائرة .
هذه الدائرة :-


وإليكم البرنامج :-

/*

File name: SLED4C.c

Simulates 24 hour clock for

SLED4C serial LED display test

*/
#include <16f876A.h>

#use delay(clock=20000000)

#define EN PIN_B5     // Wire to enable pin on SLED4C
#define CLK PIN_B6    // Wire to clock pin on SLED4C
#define DOUT PIN_B7   // Wire to data pin on SLED4C
struct Time

{

   int hr;

   int min;

   int sec;

};

//                      Hrs   Mins  Secs
struct Time Time_Now = {0x22, 0x55, 0x00}; // Time_Now = 22:55:00
// Function Prototypes
void send_byte(int DAT);

void send_nib(int NIB);

void enable(void);

void disable(void);

void init(void);

void clock(void);

int Y = 8;

void Main(void)

{

   int N = 8;

   init();                         // Initialize port pins
   while(1)                        // Loop forever
   {

     enable();                     // Enable data entry
     send_byte(0xC3);              // Dig 5,4,3,2 HEX decode. Dig 1 special. Display ON
     disable();                    // Write value into config register
     Y ^= N;                       // Toggle Y bit 3 to toggle colon
     enable();                     // Enable data entry
     send_nib(0x00);               // DIM display, no DP's
     send_byte(Time_Now.hr);       // Send hours to display digits 5/4
     send_byte(Time_Now.min);      // Send minutes to display digits 3/2
     send_nib(Y);                  // Toggle colon ON/OFF
     disable();                    // Write time data into display registers
     delay_ms(1000);               // Set clock minutes tick time here
     clock();                      // Pseudo clock function
   }

}

void send_byte(int DAT)            // Shift out the 8-bit value in DAT MSB first

{
   int n;

   for(n=0; n<8; n++)              // Shift out 8-bits
   {

     output_bit(DOUT,DAT & 0x80);  // Output MSB of 8-bit value first
     output_bit(CLK, 1);           // Clock pin = 1
     output_bit(CLK, 0);           // Clock pin = 0
     DAT = DAT << 1;               // Shift lower bits into position
   }

}

void send_nib(int NIB)             // Shift out the lower 4-bit nibble in NIB MSB first
{

   int n;

   for(n=0; n<4; n++)              // Shift out only 4 bits
   {

     output_bit(DOUT,NIB & 0x08);  // Output MSB of 4-bit value first
     output_bit(CLK, 1);           // Clock pin = 1
     output_bit(CLK, 0);           // Clock pin = 0
     NIB = NIB << 1;               // Shift lower bits into position
   }

}   

void enable(void)                  // Take enable pin to SLED4C low
{

   output_bit(EN,0);

}

void disable(void)                 // Take enable pin to SLED4C high
{

   output_bit(EN,1);

}

void init(void)                    // Initialize port
{

    port_b_pullups(FALSE);         // Pull-ups off
    set_tris_b(0x00);              // All outputs
    output_bit(EN,1);              // Enable idles HIGH
    output_bit(CLK,0);             // Clock idles LOW
    disable_interrupts(GLOBAL);    // all interrupts OFF
}

void clock(void)

{  

  Time_Now.min +=1;                    // Increment minutes time count
  if ((Time_Now.min & 0x0F) > 0x09)    // Is 1's minutes digit > 9h..?
  {                                    // 0x0A + 0x06 = 0x10
     Time_Now.min +=0x06;              // Increment 10's minutes digit by 1
     if ((Time_Now.min & 0xF0) > 0x50) // If > 59 minutes
     {

       Time_Now.hr = Time_Now.hr +1;   // Increment hours
       Time_Now.min = 0;               // Roll over minutes 59 to 00 here
     }

  }

  if ((Time_Now.hr & 0x0F) > 0x09)     // Is 1's hours > 9h..?
  {                                    // 0x0A + 0x06 = 0x10
    Time_Now.hr +=0x06;                // Increment 10' hours digit by 1
  }

  if (Time_Now.hr > 0x23)              // If Time > 23
  {

    Time_Now.hr = 0x00;                // Roll over from 23 to 00 hours
  }  

}

---------------------------------------------------------------------------
والسؤال هو كيف يمكن التعديل في هذا البرنامج بحيث يقوم (MICRO) بتشغيل مصباح كهربائي بعد مرور دقيقتين وكذلك إعادة غلقه بعد دقيقتين من وقت تشغيل الدائرة.

وكذلك ما هو التعديل الذي يجب أن أجريه على هذه الدائرة.

- ما هو الفرق بين (pic16) و (AT89C2051)من ناحية البرمجة  وهل يمكن برمجة( (AT89C2051  بلغة(  C)
وهل يمكن استخدام نفس البرنامج؟
